HUMMINBIRD.

NMEA 2000

Bootsbezogene Leistungsdaten, Wetter- und Wasserbedingungen - alles auf einen Blick, mit einem Humminbird NMEA 2000 Netzwerk. Schlie-
Ben Sie einfach einen Sensor nach dem anderen an das System lhres Bootes an. Peilung, Tiefe, Motordaten, Tankinhalt, Batteriespannung etc.
—was lhnen auch einfillt, wir konnen es anzeigen! Sparen Sie wertvollen Treibstoff, Warnhinweise liefern wichtige Entscheidungsgrundlagen.

MULTI-SENSOR UNTERSTUTZUNG
Daten praktisch aller NMEA 2000 Sensoren lassen sich in Farbgrafiken und
Text anzeigen, sogar von mehreren Motoren und Tanks.

ION & ONIX Serie
Diese Modellserien sind ohne Adapter NMEA 2000 tauglich und bilden
das Ruckgrat eines modernen Netzwerkes.

EINFACHE INDIVIDUALISIERUNG
Passen Sie die Bildschirmansicht an die aktuelle Navigationssituation an. >
Sie kénnen die Informationen eines einzelnen Netzwerksensor abrufen, e
aber auch die Daten mehrerer gleichzeitig, um einen Gesamttberblick zu
haben.

NMEA 2000 INTERFACE

Mit diesem Produkt machen Sie die Humminbird Geréate der Serien 1100, 900, 800, 700HD NMEA 2000-fit. Es speist die NMEA 2000 Daten in das
Humminbird Ethernet-Netzwerk ein. 59 7638

HumMmMmMINBIRD
A% ETH NMEATS

ETHERNET ADAPTER

AS EC QDE Adapter zur Einbindung folgender Humminbird Gerate in

ein Ethernet-Netzwerk: Serie 700HD, Serie 800HD mit integrierter GPS-

Antenne, Serie 900HD mit integrierter GPS-Antenne, Serie 1100HD
597629

ETHERNET NETZWERKKABEL
Systemkabel Verlangerungskabel

06m 597630 60m 597633 9,0m 597635
30m 597632 90m 597634

5-PoRT ETHERNET VERTEILBOX
Verbinden Sie bis zu 5 Humminbird
Ethernetgerdte bzw. Sensoren zu ei-
nem modernen Netzwerk.

597640
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>ION SYSTEM CONFIGURATION
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NETZWERKBEISPIELE

4 .
“HUMMINBIRD.

Wie Sie Ihr Netzwerk gestalten liegt ganz bei lhnen. Wir stellen hier ein paar mégliche Konfigurationen zur Verfiigung. Eine gro3e Auswahl auch
an einfachen Konfigurationen finden Sie auf unserer Homepage.

RH 45 F
4kW Open Array HD Radar ASGPSCI
PN 7500121 GPS-Heading Combo
Antenna HWAT1Wi-Fi
U PN 4091101 Antenna
PN 408840-1
ION12 ION 12
ChartPlotter MFD ChartPlotter MFD A,LSnAdnl\Tl?Jmat
PN 4075101 PN 4075101 VHF Antenna Customer Dption
\ And Mount
28 28 Customer
g Option
ION 12 (I ION 12 AISGPS
§§ § Antenna
o o (Included)
DSGVHF — T
Customer Option SCT10
El Autopilot Display
L 95 ) PN 409100-1
SC110 I \ >,
Autopilot
PN 409100-1 Ethernet Switch Class BAIS [ 1
PN 408450-1 PN 409310-1 “ i
\ 5 = % 75
Ny "\‘
NMEA 2000®
S \\\ Network
Backbone
NMEA 0183
Port 2
SCP110
Eﬁl)::"alie Autopilot Processor
Do i PN 4081080-1
PN 4082101 JJJ L L .
. - >,
SM1000
Echo Sounder
PN 4080501 \ —
| g S
FB30 ®
Rudder Feedback AIRMAR
PN 408150-1 HHRP17-12 B60-20 , ,
Hydraulic Pump Thru-Hull Ships Electronics Buss
PN 408350-1 Transducer 12VDC Power
Customer Option
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RH45 HWAT1 Wi-Fi
AkW Open Array HD Radar Antenna
PN 750012-1 PN 408840-1
U )
AIS Antenna
%AS CPSCl And Mount
[ON12 GPS-Heading Combo Eastamer Option
ChartPlotter MFD Antenna VHF Antenna
PN 407510-1 PN 4031101 And Mount
— Customer Option AIS GPS
8 Antenna
(Included)
ION 12 § C— )
(o
2 n] DSCGVHF
{ o) Customer Option
A
Q| NMEA 0183 TXAIS
sC1I0 Port 1 EIESSBMS ]
Autopilot AS ETHP5XG PN 409310-1
Display veoell Ethernet Switch L_J
PN 409100-1 PN 408450-1
L
\ = _‘\\
NMEA 2000®
. N\\ Network
Backbone
NMEA 0183 —
Port 2
IEIX[ 112 Autopilot Processor
Eu”n‘;gzs‘-'s PN 4081080-1
PN 408210-1 \ JJJ N
g
SM 3000
Echo Sounder
PN 408040-1
| —
N—
: J i~
FB30 el \K
Rudder Feedback AIRMAR
PN 408150-1 HHRP17-12 B175M Ships Electronics Buss
ngdraulil: Pump Thru-Hull 12VDC Power
N 408350-1 CHIRP Transducer
Customer Dption
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ASGPSHS lj
GPS-Heading Combo

AS12RD 2KW
orAS 21RD 4KW S 43&11%?-@]
o Ra(dﬂartil:ll:l?'lr:ﬁ ONIX10ci Combo ONIX10ci S| Combo
P PN 408800-1 PN 408810-1
ONIX 10 % ONIX 10 S| E ASGPS
NMEA
g C Adapter
Cable
AS ETH P5XG PN 720080-1
Ethernet Switch
PN 408450-1
AS 360581
BETEI Imaging
ransom 6 \a
Transducer PPPOPP
PN 408310-1 J [
\ y,
o "
— .
Ethernet-Power .
Combo Cable
.~
—
D‘I(MEAkZhEII]IJ@
Network Backbone
s |
?ﬁqﬂix N Match SSI Transducer
Bronze Thru-Hull '{;EEIHI{! "
Transducer ) upplie
XBSSI
SI/DI Bronze

Transducer Pair
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AS GPS HS CONSOLE UNITS BOW UNIT
GPS-Heading ;
Combo Antenna pag pag pog
(External Option) ® ® ®
(Includedw/AS360tm) I omix 10cI SI oNIX 10C1 SI | g8 ONIX 8CISI | Beg
= —
( C —_
AS GPS NMEA > :
AdapterCable L L
1 ™
AS 36055 ASETH PEXG ,—-/
Transom Ethernet Switch
360° Sonar
K\- -

i f Minnkota

Trolling

Motor with

iPilot Link

XT1474HDSIT
Dual Beam/SI DI
Transom Transducer

D
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HUMMINBIRD.

CONSOLE UNITS BOW UNIT
5 5
AS GPS HS ONIX 8CI S| |bgd ONIX 8CI S| g
GPS-Heading 239 29 ONIX 10CI S| onix 1oci si | g8
Combo Antenna  — —
|
AS GPSNMEA L ;
Adapter Cable
P
ASETHP5XG a
Ethernet Switch
XT1474 HDSIT .
Dual Beam/SI DI ) i
Transom Transducer Minnkota
I/ Trolling [
Motor with
iPilot Link
AS360TM
Scanning Sonar,
Trolling Motor Mount
CONSOLE UNITS BOW UNIT
= ® o) o)
ASGPS HS ONIX 8CI S| |85 ONIX 8CI SI |Sg2 Sgd
GPS-Heading ] 225 onix 10ci SI | g8y ONIX 10CI 51 | g8y
Combo Antenna — =
—  —
ASGPS NMEA t - L J |\
AdapterCable
/
ASETH P5XG £
Ethernet Switch NMEA 2000°
Network backbone
(To Engine Gateways)
XT1474HDSI T " £ =
Dual Beam/SI DI Minnkota
Transom Transducer Trolling
Motor with
iPilot Link

=
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HUMMmiIinBIRD.
CONSOLE UNITS BOW UNIT
ASGPSHS ONIX 8CI S| |b ONIX 8CI S| |Bgd bigd o
GPS-Heading &5 oNIX 101 sI | g8 oNIx 10Ci s1 | g8y
Combo Antenna = —
L
AS GPS NMEA [ - L ) k
AdapterCable
2
ASETH PSXG
Ethernet Switch
XT1474HDSIT o
Dual Beam/SI DI Minnkota
Transom Transducer Trolling
Motor with
iPilot Link
CONSOLE UNITS BOW UNIT
g g
AS GPSHS ONIX 8CI S| |& ONIX 8CI S| |B5d tipd [
GPS-Heading ] &9 oNIX 10CI S| | g8Y onix10ci s | g&g
Combo Antenna —_ —
L
[ 7] %
AS GPS NMEA O\
AdapterCable
j ' AS ETHP5XG
feg Ethernet Switch NMEA 2000°

AS 360 5SI
Transom
360° Sonar
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XT1474HDSIT
Dual Beam/SI DI
Transom Transducer

Network backbone
(To Engine Cateways)

XP14 20

Dual Beam

In Hull Transducer
(Epoxy In Place)

Minnkota
Trolling
Motor with
iPilot Link
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